
3.4 Si considerino le tredici trasmissioni di Figura 3.4.1 . Sono presenti ruote 
dentate cilindriche a denti diritti, motrici, condotte, folli, e pulegge a cinghia 
piatta. Sono indicati il motore M, dove l'albero motore ruota ad una velocità ω 
col verso di rotazione riportato, e l'utilizzatore U. Determinare i versi delle 
forze che agiscono sulle ruote dentate e sulle pulegge calettate sull'albero di 
trasmissione A. 
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